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Ʋाय-दश�न मɪ 'अनुमान' कɞ तक� -¬ʂ�या और आधुʁनक तक� -§ुʁटयाँ 

: हेźाभास के आलोक मɪ आलोचनाŵक ʃवȩेषण 
 
सारांश : भारतीय दश�न कɞ आʊɅक परपंरा मɪ Ʋाय-दश�न एक अŷतं 
ʃवʄशȮ एवं ¬ामाʆणक ɉान रखता है, जो अपनी सूĀ Gानमीमांसा 
तथा तक� शाɇ के ʆलए ʃवȪ-¬ʄसƆ है। महʃषɡ अFपाद गौतम ƍारा 
¬णीत ‘Ʋायस§ू’ पर आधाɿरत यह दाश�ʁनक ¬णाली सŷ कɞ खोज 
हेतु ¬माणɰ कɞ एक वैGाʁनक एवं Ȝवʋɉत पƆʃत ¬Ʌुत करती है। 
¬Ʌुत शोध-प§ Ʋाय-दश�न कɞ केơीय अवधारणा ‘अनुमान’ कɞ 
ताʁकɡ क ¬ʂ�या तथा उसके संभाʃवत दोषɰ-‘हेźाभास’ का गहन 
दाश�ʁनक ʃवȩेषण करता है। 

शोध कɞ मुĐ उपलʋǘ आधुʁनक पाȢाŷ अरɅूवादी 
तक� शाɇ तथा समकालीन तक� -§ुʁटयɰ के साथ Ʋाय के हेźाभासɰ का 
आलोचनाŵक एवं तुलनाŵक अƑयन ह।ै जहाँ पाȢाŷ तक� शाɇ 
मĐुतः आकाɿरक एवं सैƆांʃतक वैधता पर कɪ ʂ©त रहकर शुƆ बौʆƆक 
अǥास तक सीʃमत है, वहɤ Ʋाय-दश�न ʁनगमन एवं आगमन का एक 
अनूठा अनुभवजƲ समƳय ¬Ʌुत करता है। इसकɞ अंʃतम ¬Gा, मा§ 
बौʆƆक ʃवलास नहɤ, अʂपतु ‘ʁनः´ेयस’ अथा�त् मोF कɞ ¬ाʂƻ है, ʄजसमɪ 
तक�  साधनमा§ नहɤ, ¬ŷुत मʄुë का साधन बन जाता है। 

ऐʃतहाʄसक ɼʂȮ से ¬ाचीन Ʋाय से नȜ-Ʋाय तक कɞ या§ा 
का यह अƑयन ɍȮ ɹप से दशा�ता है ʁक Ʋाय कɞ ताʁकɡ क संरचना 
आज के कृʂ§म बुʆƆमūा(Artificial Intelligence), ʁडʄजटल तक� -
¬णाली तथा आधुʁनक Ʋायशाɇ के युग मɪ भी पणू�तः ¬ासʃंगक एव ं
उपयोगी है। इस ¬कार ¬Ʌुत शोध न केवल भारतीय तक� -परपंरा कɞ 
गहनता को पुनः ɉाʂपत करता है, अʂपतु पूव�-पाȢाŷ ताʁकɡ क संवाद 
कɞ एक नई संभावना को भी उƄाʁटत करता है। 
कूट शǗ : Ʋाय-दश�न, अनुमान, हेźाभास, Ȝाʂƻ, पंचावयव, 
आधुʁनक तक� -§ुʁटया,ँ नȜ-Ʋाय, पाȢाŷ तक� शाɇ। 
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भारतीय दाश�ʁनक ʄचɠतन मɪ Ʋाय-दश�न को 'आƳीʆFकɞ'(तक� ʃवƌा), '¬माणशाɇ', और 'हेतुʃवƌा' के नाम से जाना 
जाता है । इस दश�न के आʂद ¬वत�क महʃषɡ अFपाद गौतम(लगभग छठी से दसूरी शताǗी ईसा पूव�) माने जाते हɭ, 
ʄजƸɰने 'Ʋायस§ू' कɞ रचना कर तक� शाɇ को एक Ȝवʋɉत और वैGाʁनक ɕɹप ¬दान ʁकया है(ʃवƌाभूषण, 
1921) । Ʋाय का मूल अथ� है—वह साधन ʄजसके ƍारा ʁकसी ʃववʆFत अथ� या ʄसƆांत कɞ सŷता तक पɺँचा जा 
सके । ईसा कɞ चौथी शताǗी मɪ आचाय� वाŽायन ने 'Ʋायभाȼ' मɪ इसे पɿरभाʃषत करते ɺए अŷंत सटीक शǗɰ 
मɪ कहा है: "¬माणैरथ�परीFणं Ʋायः" अथा�त् ¬माणɰ के माƑम से ʁकसी ʃवषय कɞ युʄëसंगत परीFा करना ही 
Ʋाय है(वाŽायन, पȲृ 45) । यह केवल सैƆांʃतक ʄचɠतन नहɤ है, बʋȀ सŷ को असŷ से अलग करने कɞ एक 
Ȝावहाɿरक पƆʃत है । 

Ʋाय-दश�न का अंʃतम उƅेȨ 'ʁनः´येस'(मोF या परम कȔाण) कɞ ¬ाʂƻ है । महʃषɡ गौतम ने Ʋायस§ू के 
¬थम अƑाय के ¬थम सू§ मɪ ही सोलह पदाथɲ का उȕेख ʁकया ह,ै ʄजनके तŭGान स ेमुʄë संभव है । यह मूल 
उƆरण इस ¬कार ह:ै "¬माण-¬मेय-संशय-¬योजन-ɼȮाƙ-ʄसƆाƙ-अवयव-तक� -ʁनण�य-वाद-जȏ-ʃवतŞा-
हेźाभास-छल-जाʃत-ʁन�हɉानानां तŭGानाʂƧः´येसाʄधगमः"(गौतम, 1.1.1) । इन सोलह पदाथɲ मɪ '¬माण'(Gान 
¬ाʂƻ के साधन) और 'हेźाभास'(तक� -दोष) का अŷंत महźपूण� ɉान है । Ʋाय दश�न चार ¬माणɰ को ɕीकार 
करता है: ¬ŷF, अनुमान, उपमान, और शǗ(शाɇी, पȲृ 45) । डॉ. एस. राधाकृȵन के अनुसार, भारतीय दश�न का 
यह ताʁकɡ क ɼʂȮकोण इस ¯ांʃत का खंडन करता है ʁक यहाँ का ʄचɠतन केवल अंधʃवȪास या रहɓवाद पर आधाɿरत 
है; इसके ʃवपरीत यह वैGाʁनक परीFण और ʃवशुƆ तक� -संगतता पर अवलंʃबत है(राधाकृȵन, 2015) । 
2. Ʋाय-दश�न मɪ 'अनुमान' कɞ तक� -¬ʂ�या: यथाथ� Gान का साधन : Gानमीमांसा के Fे§ मɪ 'अनुमान' ¬ŷF के 
पȢात् उűƧ होने वाला Gान ह,ै ʄजसे Ʋायस§ू मɪ "तűूव�कम् अनुमानम्" (¬ŷF पर आधाɿरत) कहा गया है । यह 
वह संGानाŵक ¬ʂ�या है ʄजसमɪ ʁकसी Gात 'ʆलɠग'(हतेु या कारण) के माƑम स े ʁकसी अGात 'साƑ' का 
¬ामाʆणक Gान ¬ाƻ ʁकया जाता है(शमा�, 1973) । अनुमान कɞ यह ¬ʂ�या भारतीय तक� शाɇ का मɸेदंड है, जो 
मानव बुʆƆ को अGात रहɓɰ को भेदने कɞ Fमता ¬दान करती है । 

अनुमान कɞ ¬ʂ�या मɪ मĐु ɹप से तीन पाɿरभाʃषक शǗɰ का ¬योग होता है, जो तक�  कɞ पूरी इमारत को 
सँभालते हɭ- पF, साƑ और हतेु । 'पF' वह आ´य या ʃवषय है ʄजसमɪ ʁकसी वɅु के होने का अनुमान लगाया जाता 
है, जैसे—पव�त । 'साƑ' वह वɅु है ʄजसे ʄसƆ करना अभीȮ है, जैसे—अʃğ । 'हेतु' या ʆलɠग वह साधन या ʄचɘ है, 
ʄजसके आधार पर साƑ को ʄसƆ ʁकया जाता है, जैस—ेधुआँ(ʄधलेबन और ʄथɸमल, 2019) । इन तीनɰ के 
पारɍɿरक संबंध से ही अनुमान कɞ ताʁकɡ क ʁनȷʄū होती है। 

अनुमान का वाɅʃवक ¬ाण 'Ȝाʂƻ' है। ¬ʄसƆ समकालीन दाश�ʁनक बी.के.मʃतलाल अपनी पुɅक द 
कैरéेर ऑफ लॉʄजक इन इंʁडया मɪ ɍȮ करते हɭ ʁक Ȝाʂƻ, हेतु और साƑ के बीच का वह अʁनवाय�, साव�भौʃमक 
और अनुभवजƲ संबंध है जो कभी खंʁडत नहɤ होता(मʃतलाल,1998)। जहाँ-जहाँ हेतु (धुआँ) उपʋɉत है, वहाँ-वहाँ 
साƑ (अʃğ) अवȨ होगा; इस ʁनयम के ʃबना कोई भी अनमुान ताʁकɡ क ɹप से वैध नहɤ माना जा सकता । Ȝाʂƻ कɞ 
ɉापना केवल बौʆƆक कȏना नहɤ ह,ै बʋȀ यह अबाʄधत अनुभव पर आधाɿरत होती है(बाला, 2026)। 

Ʋाय-दश�न मɪ जब ʁकसी सŷ को ɕयं समझकर दसूरɰ को समझाने(पराथा�नुमान) का ¬यास ʁकया जाता 
है, तो इसके ʆलए एक ʃवʄशȮ Ʋाय-वाû ¬णाली का ¬योग होता है, ʄजसे 'पंचावयव' कहा जाता है । इसमɪ 
सव�¬थम '¬ʃतGा' आती ह,ै जो ʄसƆ ʁकए जाने वाले कथन का ʁनदɫश करती है(उदा०- राम मरणशील है) । इसके 
पȢात् 'हेतु' आता है, जो ¬ʃतGा का ताʁकɡ क कारण ¬Ʌुत करता है(उदा०- ûɰʁक वह मनुȼ है) । तृतीय अवयव 
'उदाहरण' है, जो Ȝाʂƻ को साव�भौʃमक ɼȮातं के साथ ɍȮ करता है(उदा०- सभी मनȼु मरणशील हɭ, जैसे—मƒ, 
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रामानुज) । चतुथ� अवयव 'उपनय' है, जो उदाहरण के आधार पर हेतु को वत�मान पF मɪ लागू करता है(उदा०- राम भी 
एक मनȼु है) और अंततः 'ʁनगमन' आता ह,ै जो उपयु�ë चारɰ के आधार पर अंʃतम अकाŐ ʁनȬष� ¬Ʌुत करता 
है(उदा०- अतः राम मरणशील है) (झा, 1999) । यह पंचावयव पƆʃत आगमन और ʁनगमन का सव�´ेȲ वैGाʁनक 
समƳय है । 
3. हेźाभास का ताʉźक ʃवȩेषण: ताʁकɡ क §ुʁटयɰ का भारतीय ɼʂȮकोण : जब तक� -¬ʂ�या मɪ ¬युë 'हेतु' 
वाɅʃवक न होकर केवल हेतु के समान ¬तीत होता है, परतंु ताʁकɡ क कसौटी पर उसमɪ Ȝाʂƻ या पFधम�ता का पूण� 
अभाव होता है, तो उसे Ʋाय-दश�न मɪ 'हेźाभास' कहा जाता है । यह एक अमाƲ या दोषपूण� कारण है जो सŷ को 
उƄाʁटत करने के बजाय ¯म या ¯ांʃत उűƧ करता है(पचंानन, 1989) । Ʋायस§ू(1.2.4) मɪ महʃषɡ गौतम ने मĐु ɹप 
से पाँच ¬कार के हेźाभासɰ का सĀू दाश�ʁनक वगɥकरण ʁकया है, जो तक�  कɞ शुƆता बनाए रखने के ʆलए 
अʁनवाय� हɭ(गौतम, 1.2.4)। 

सव�¬थम, 'सȜʂभचार' या अनैकांʃतक हेźाभास वह ʋɉʃत है जहाँ हेतु अʃत-Ȝापक हो जाता है । यह तब 
उűƧ होता है जब हेतु केवल साƑ के साथ ही नहɤ, बʋȀ साƑ के अभाव(ʃवपF) के साथ भी ʃवƌमान रहता 
है(भŎ, 1983) । उदाहरण के ʆलए, यʂद कोई कहे ʁक "सभी Gेय वɅुएँ ʁनŷ हɭ," तो यहाँ 'Gेय होना'(जाना जा 
सकना) एक Ȝʂभचारी हेतु है । ऐसा इसʆलए है ûɰʁक ʁनŷ वɅुओ(ंजैसे आŵा) के साथ-साथ अʁनŷ वɅुओ(ंजैसे 
घड़ा) को भी जाना जा सकता है । अतः यह हेतु एक ʁनʅȢत साƑ तक नहɤ पɺँच पाता(ʄधलेबन और ʄथɸमल, 
2019) । 

ʂƍतीय, 'ʃवɸƆ' हेźाभास तब पɿरलʆFत होता है जब हेतु साƑ कɞ ʄसʆƆ करने के बजाय साƑ के 
अभाव(ʃवपरीत ʂदशा) को ही ʄसƆ कर दे । उदाहरणɕɹप, "हवा भारी है ûɰʁक वह खाली है ।" यʂद कोई वɅ ु
खाली है, तो वह ɕभावतः भारी नहɤ हो सकती । यहाँ हेतु 'खालीपन', साƑ 'भारीपन' का सीधा ताʁकɡ क ʃवरोध कर 
रहा ह,ै जो तक�  को ɕतः ʁनरɅ कर दतेा है(ʄसɠह, 2015) । 

तृतीय ʋɉʃत '¬करणसम' या 'सŲʃतपF' कɞ है । यह तब होता है जब एक अनुमान के हतेु को ʁकसी दसूर े
अनुमान के अŷंत समान बल वाले ʃवरोधी हेतु ƍारा काट ʂदया जाता है । उदाहरणाथ�, वादी का तक�  है—"शǗ ʁनŷ 
है ûɰʁक वह ´Ȝ(सुनाई देने वाला) है ।" वहɤ ¬ʃतवादी का तक�  है—"शǗ अʁनŷ है ûɰʁक वह उűƧ होता है ।" 
यहाँ दोनɰ हेतु समान ɹप से बलवान ¬तीत होते हɭ, ʄजससे सŷ के ʁनण�य के बजाय संशय कɞ ʋɉʃत उűƧ हो जाती 
है(ʃतवारी, 2019) । 

चतुथ� हेźाभास 'साƑसम' या 'अʄसƆ' है । जब हेतु ɕयं अʄसƆ हो और उसे साƑ कɞ तरह ही ʄसƆ करन े
कɞ आवȨकता पड़े, तो तक�  आधारहीन हो जाता है । उदाहरण के ʆलए, "आकाश-कमल सुगंʄधत ह,ै ûɰʁक वह 
कमल है ।" इस तक�  मɪ पF 'आकाश-कमल' का कोई वाɅʃवक या अनुभवजƲ अʊɅź ही नहɤ है(आ´याʄसƆ), 
इसʆलए इस पर आधाɿरत हेतु ɕतः अʄसƆ और ¯ामक हो जाता है(शमा�, 1973) । 

अंʃतम हेźाभास 'कालातीत' या 'बाʄधत' है । जब हेतु ƍारा ʄसƆ ʁकए जाने वाले साƑ का अभाव ʁकसी 
अƲ अʄधक बलवान ¬माण(जैसे ¬ŷF ¬माण या शǗ ¬माण) ƍारा पहले ही ʄसƆ हो चुका हो, तो उसे बाʄधत 
हेźाभास कहते हɭ । यʂद कोई कहे ʁक "अʃğ ठंडी ह,ै ûɰʁक यह एक भौʃतक पदाथ� है," तो यहाँ अʃğ का 'ठंडा 
होना' ¬ŷF ¬माण(źचा के ɍश�) ƍारा तुरतं बाʄधत हो जाता ह,ै ûɰʁक ¬ŷF अनभुव ʄसƆ करता है ʁक अʃğ 
गम� होती है(ʄसɠह, 2015) । 
4. आधʁुनक(पाȢाŷ) तक� -§ुʁटयाँ: संरचना और ¬ासंʂगकता : पाȢाŷ तक� शाɇ, ʄजसका ऐʃतहाʄसक ʃवकास 
अरɅू कɞ युʄëयɰ से लेकर आधुʁनक ʃवȩेषणाŵक दश�न तक ɺआ ह,ै तक� -§ुʁटयɰ को '¯ामक तक� ' कɞ संGा देता 
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है । अरɅू के अनुसार ¯म या ताʁकɡ क §ुʁट, "तक�  मɪ एक ऐसी §ुʁट है जो एक तक�  को अमाƲ या ¯ामक बनाती 
है"(कोपी, 2020) । आधुʁनक तक� शाɇ तक� -दोषɰ को उनकɞ ¬कृʃत के आधार पर मĐुतः दो ɍȮ भागɰ मɪ 
ʃवभाʄजत करता है- आकाɿरक तक� -दोष और अनाकाɿरक तक� -दोष । 

आकाɿरक तक� -दोष वे §ुʁटयाँ हɭ जो तक�  कɞ ताʁकɡ क संरचना मɪ दोष के कारण उűƧ होती हɭ । 
ʁनगमनाŵक तकɲ मɪ इनका गहन अƑयन ʁकया जाता है । इसका एक ¬मुख उदाहरण 'अʃवतɿरत मƑम पद का 
दोष' है, जो तब होता है जब Ʋाय-वाû का मƑम पद दोनɰ आधार-वाûɰ मɪ पूण�तः ʃवतɿरत नहɤ होता । इसी 
¬कार 'हेत-ुफल पुʂȮकरण दोष' एक आम आकाɿरक §ʁुट ह,ै जैसे—"यʂद बाɿरश होती है, तो सड़क गीली होगी । 
सड़क गीली है, इसʆलए बाɿरश ɺई ।" यह संरचनाŵक ɹप से अमाƲ है ûɰʁक सड़क को गीला करने के अƲ कई 
कारण हो सकते हɭ(कोपी, 2020) । 

दसूरी ओर, अनाकाɿरक तक� -दोष तक�  कɞ संरचना से नहɤ, बʋȀ उसकɞ ʃवषय-वɅु, भाषा कɞ 
अनेकाथ�कता, और मनोवैGाʁनक ¬ासʃंगकता से संबंʄधत होते हɭ । इनमɪ 'Ȝʄë-कɪ ʂ©त कुतक� ' अŷंत ¬चʆलत ह,ै 
जहाँ ताʁकɡ क मुƅे का उūर देने के बजाय तक�  ¬Ʌुत करने वाले Ȝʄë के चɿर§ पर ही अ¬ासʃंगक हमला कर ʂदया 
जाता है(ʄसɠह, 2015) । इसी तरह 'लोकोūेजक युʄë' मɪ यह मान ʆलया जाता ह ैʁक कोई बात केवल इसʆलए सŷ ह ै
ûɰʁक बɺसंĐक लोग उसे सŷ मानते हɭ । 'काकतालीय दोष' मɪ दो घटनाओ ंके एक साथ या आगे-पीछे होने मा§ 
से उनके बीच काय�-कारण संबंध ɉाʂपत कर ʂदया जाता ह,ै जो वैGाʁनक ɼʂȮकोण से सव�था अनुʄचत है(कोपी, 
2020) । 
5. Ʋाय-दश�न और आधुʁनक तक� शाɇ का तुलनाŵक एवं आलोचनाŵक मूȔांकन : भारतीय Ʋाय-दश�न और 
पाȢाŷ तक� शाɇ का तुलनाŵक अƑयन दोनɰ ¬णाʆलयɰ कɞ बौʆƆक गहराई और उनके ɼʂȮकोण के मूलभूत 
दाश�ʁनक अंतरɰ को उजागर करता है । समकालीन शोधकता� डॉ० मकुुल बाला अपन ेशोध प§ 'Ʋाय लॉʄजक एंड 
वेɄन� एʂपɄेमोलॉजी' मɪ ɍȮ करती हɭ ʁक जहाँ पाȢाŷ तक� शाɇ मĐुतः तक�  कɞ संरचनाŵक वैधता कɞ जाँच 
करता है, वहɤ Ʋाय-दश�न का तक� शाɇ सŷता और उƅेȨपणू�ता दोनɰ का गहन अƳेषण करता है(बाला, 2026)। 

ताʁकɡ क सरंचना को और अʄधक ɍȮ ɹप से समझने के ʆलए दोनɰ ¬णाʆलयɰ कɞ Ʋाय-वाû पƆʃत कɞ 
तुलना ʁनǫʆलʇखत ताʆलका के ƍारा कɞ जा सकती है- 

तुलना का 
आधार 

Ʋाय-दश�न(पंचावयव अनुमान) पाȢाŷ तक� शाɇ(अरɅूवादी ʃ§-अवयव) 

अवयवɰ कɞ 
संĐा 

5(¬ʃतGा, हेतु, उदाहरण, उपनय, 
ʁनगमन) 

3(मĐु आधारवाû, गौण आधारवाû, ʁनȬष�) 

ताʁकɡ क 
¬कृʃत 

आगमन और ʁनगमन का संȩेषण मĐुतः ʁनगमनाŵक 

सŷता का 
आधार 

अनुभवजƲ और यथाथ�वादी; 'उदाहरण' 
लौʁकक सŷ पर आधाɿरत होता है । 

शुƆ आकाɿरक; यʂद आधारवाû असŷ भी हɰ, 
तो भी ताʁकɡ क ɹप वैध हो सकता है । 

अंʃतम उƅेȨ ¬मा (यथाथ� Gान) कɞ ¬ाʂƻ और अंततः 
अGान व दखुɰ से मोF । 

कथनɰ के भाषाई और सरंचनाŵक ɹपɰ कɞ 
ताʁकɡ क शुƆता सʁुनʅȢत करना । 

तक� -§ुʁटयɰ के पɿर¬ेĂ मɪ, भारतीय 'हेźाभास' अʁनवाय�तः भौʃतक और Gानमीमासंीय §ʁुटयाँ हɭ । 
नैयाʄयकɰ के अनुसार ¬ŷेक हेźाभास वाɅव मɪ एक भौʃतक तक� दोष ह,ै ûɰʁक इसमɪ मƑम पद(हेतु) केवल एक 
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कारण होने का मानʄसक ¯म पैदा करता है, वाɅʃवक कारण नहɤ होता(ʄधलेबन और ʄथɸमल, 2019) । पाȢाŷ 
तक� शाɇ का 'अʃवतɿरत मƑम पद' Ʋाय के 'सȜʂभचार' हेźाभास के अŷंत ʁनकट है । दोनɰ ही ʋɉʃतयɰ मɪ 
मƑम पद अपने ¬मुख पद(साƑ) के साथ एक ʁनʅȢत और अȜʂभचारी संबंध ɉाʂपत करने मɪ ʃवफल रहता है । 
इसी ¬कार, Ʋाय के 'सŲʃतपF' को पाȢाŷ तक� शाɇ के 'अवैध ¬मुख/गौण पद' के समतुȔ माना जा सकता ह ै
जहाँ आधारवाû मɪ पद का पूण� ʃवतरण न होने के कारण ʁनȬष� बाʄधत होता है(ʄधलेबन और ʄथɸमल, 2019) । 

अनाकाɿरक तक� -दोषɰ के संदभ� मɪ Ʋाय-दश�न का ɼʂȮकोण अʂƍतीय है । आधुʁनक पाȢाŷ तक� शाɇ के 
अनौपचाɿरक दोष—जैसे Ȝʄë-परक कुतक�  या ʃवषयांतर कुतक�  को Ʋाय-दश�न ʃवशुƆ Gानमीमांसीय 
§ुʁट(हźेाभास) नहɤ मानता । इसके बजाय, इƸɪ शाɇाथ� या वाद-ʃववाद के मनोवैGाʁनक और नैʃतक दोष मानकर 
Ʋाय-दश�न के अƲ पदाथɲ जैसे 'छल', 'जाʃत', और 'ʁन�हɉान' के अंतग�त वगɥकृत ʁकया जाता है(शाɇी, 1990) । 
वादी ƍारा मा§ ʃवजय ¬ाʂƻ के ʆलए जानबूझकर ʁकए गए शाʊǗक ¬पंच को Ʋाय मɪ 'जȏ' और 'ʃवतŞा' कहा 
जाता है(गौतम, 1.2.20) । यह ¬माʆणत करता है ʁक Ʋाय-दश�न सŷता कɞ परीFण पƆʃत मɪ अŷंत कठोर ह;ै 
ताʁकɡ क §ʁुट(हźेाभास) तभी मानी जाती है जब 'Ȝाʂƻ' का साव�भौʃमक ʁनयम टूटता है(बाला, 2026) । 
6. नȜ-Ʋाय का उƊव: ताʁकɡ क ʃवकास का ऐʃतहाʄसक आयाम : Ʋाय-दश�न का ʃवकास ʁकसी एक कालखंड 
मɪ ʋɉर नहɤ रहा है अʂपतु ऐʃतहाʄसक ɼʂȮकोण से यह ʁनरतंर पɿरȬृत होता रहा है । महʃषɡ अFपाद गौतम के 
'Ʋायसू§' से ¬ारभं होकर यह दश�न वाŽायन के 'Ʋायभाȼ', उƌोतकर के 'Ʋायवाʃतɡक', और वाचɍʃत ʃम´ एव ं
जयंत भŎ(9वɤ शताǗी) के योगदानɰ तक ʃवकʄसत ɺआ है । इस ¬ाचीन युग मɪ दश�न का झुकाव '¬मेय' और Gान के 
ताʊźक ɕɹप पर अʄधक था(ʃवƌाभूषण, 1921) । 

परतंु 12वɤ-13वɤ शताǗी मɪ ʃमʄथला के महान ʃवƍान गंगेश उपाƑाय ने अपनी युगांतरकारी रचना 
'तŭʄचƙामʆण' के माƑम स े'नȜ-Ʋाय' कɞ मजबूत नɤव रखी । गंगेश उपाƑाय ने दश�न को ¬मेय-¬धान से पूण�तः 
'¬माण-¬धान' बना ʂदया(मोहंती, 1989) । नȜ-Ʋाय न े तक� -¬ʂ�या, ʃवशेषकर 'Ȝाʂƻ' और 'हेźाभास', को 
ʃवȩेʃषत करने के ʆलए अŷंत सĀू और तकनीकɞ भाषा का आʃवȬार ʁकया । नȜ-Ʋाय कɞ पाɿरभाʃषक 
शǗावली(जैसे अवĮेदक, अवʋĮƧ, ʁनɹपक) इतनी वैGाʁनक और सटीक है ʁक आधुʁनक ताʁकɡ कɰ ने इसे 
'आधुʁनक ¬तीकाŵक तक� शाɇ' के समकF और कई मायनɰ मɪ उससे भी अʄधक उƧत पाया है(मʃतलाल, 1998) । 
गंगेश उपाƑाय और उनके परवतɥ ʃवƍानɰ, जैसे ʃवȪनाथ पचंानन(ƲायʄसƆाƙमëुावली), ने अʄसƆ, ʃवɸƆ आʂद 
हेźाभासɰ के अŷंत जʁटल उप-भेद ¬Ʌुत ʁकए, ʄजसने भारतीय ताʁकɡ क ʃवमश� और भाषा-दश�न को अभूतपूव� 
दाश�ʁनक ऊँचाइयाँ ¬दान कɞ है(पंचानन, 1989) । 
7. समकालीन ¬ासंʂगकता एवं ʁनȬष� : Ʋाय-दश�न केवल ¬ाचीन भारत का एक पुराताʊźक बौʆƆक अǥास 
नहɤ है, बʋȀ यह एक जीवतं, ¬ासंʃगक और अŷतं Ȝावहाɿरक Gानमीमासंीय ¬णाली है । 'अनुमान' कɞ तक� -
¬ʂ�या और 'हेźाभास' के ɹप मɪ ताʁकɡ क §ुʁटयɰ का वगɥकरण यह ʄसƆ करता है ʁक भारतीय ऋʃषयɰ ने 
सह¶ाʊǗयɰ पूव� ही ताʁकɡ क कठोरता का वह अतुलनीय मानदंड ɉाʂपत कर ʆलया था, ʄजसे पʅȢमी दʁुनया ने बɺत 
बाद मɪ ʃवȩेषणाŵक दश�न के युग मɪ ¬ाƻ ʁकया(राधाकृȵन, 2015) । 

वत�मान वैGाʁनक संदभ� मɪ, आधुʁनक कृʂ§म बुʆƆमūा(Artificial Intelligence), मशीन लʁनɢग, और 
ʃवʄधक Ʋायशाɇ मɪ Ʋाय-दश�न के ʄसƆांतɰ का सफल अनु¬योग हो रहा है । ए.आई. ¬णाʆलयɰ मɪ ¯ामक सूचनाओ ं
को दरू करने और सटीक ʁनȬष� ʁनकालने के ʆलए नȜ-Ʋाय कɞ 'Ȝाʂƻ' कɞ अवधारणा एक 'संGानाŵक 
वाɅुकला' के ɹप मɪ काय� कर रही है । इसी ¬कार, Ʋाʄयक ¬णाली मɪ साĂɰ का मȔूांकन करने और ʃवरोधी के 
कुतकɲ का खंडन करने मɪ 'वाद-ʃवʄध' और हźेाभास का Gान, वकɞलɰ और Ʋायाधीशɰ के ʆलए अŷʄधक उपादेय 
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ʄसƆ हो रहा है(परासɪ, 2024) । 
ʁनȬष�तः, पाȢाŷ तक� -§ʁुटयɰ और Ʋाय-दश�न के 'हेźाभास' का यह आलोचनाŵक ʃवȩेषण इस तƀ 

कɞ अकाŐ पʂुȮ करता है ʁक Gानमीमांसा के F§े मɪ Ʋाय-शाɇ एक वैʅȪक और कालजयी धरोहर है । Gान को 
केवल सƆैांʃतक ɹप से सŷ मान लेना पया�ƻ नहɤ है; वह सŷ ताʁकɡ क ɹप से ¬माʆणत, दोषरʂहत और मानव मा§ 
के अंʃतम कȔाण(ʁनः´येस) के ¬ʃत उưुख होना चाʂहए—यही Ʋाय-दश�न का सबस े¬खर और शाȪत दाश�ʁनक 
संदेश है । 
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