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कृʃ§म बुʅƆ और नैʃतक उūरदाʃयź : ûा मशीनɪ 
नʃैतक कता� हो सकती हɭ? 

 
साराशं : कृʂ§म बुʆƆ (AI) के बढ़ते ¬योग ने यह दाश�ʁनक ¬Ȧ उűƧ ʁकया है ʁक 
ûा मशीनɪ नʃैतक कता� (मोरल एजɪट) बन सकती हɭ। नैʃतक कता� वह होता है जो 
अपने कमɲ के ʆलए नैʃतक ɹप से उūरदायी माना जाता है। परंपरागत ɹप से केवल 
मानवɰ को ही नैʃतक एजɪसी ¬ाƻ है, जबʁक औज़ार एवं मशीनɪ नैʃतक ɼʂȮ से तटɉ 
मानी जाती हɭ। यह शोध प§ पʅȢमी नैʃतक दश�न और भारतीय दश�न दोनɰ के ɼʂȮकोण 
से इस जʁटल ¬Ȧ का ʃवȩेषण करता है। पʅȢमी दश�न मɪ चेतना, ɕतं§� इĮा (½ɞ 
ʃवल), ɕायūता एवं इरादा जैसी शतɲ पर ज़ोर ʂदया गया है, ʄजनके ʃबना मशीनɰ को 
नैʃतक कतृ�ź ¬दान करना कʀठन ʂदखता है। दूसरी ओर, भारतीय दाश�ʁनक परपंरा – 
ʃवशेषकर ʂहƠू और बौƆ दश�न – मɪ नʃैतक उūरदाʄयź कɞ अवधारणा चेतना 
(चेतना/आŵा) और धम� के ʄसƆांत से जुड़ी है। इस प§ मɪ ¬ाचीन भारतीय �ंथɰ से 
उƆरण लेकर ʃवȩेषण ʁकया गया है ʁक कैसे भारतीय दश�न चेतना के अभाव मɪ 
मशीनɰ को जड़ मानता ह,ै तथा ûɰ नʃैतक कम� हेतु अंतः¬ेरणा और आŵGान 
आवȨक माने गए हɭ। साथ ही, वत�मान AI ¬ौƌोʃगकɞ से जुड़े नैʃतक दाʄयź (जैसे 
ɕचाʆलत वाहन या हʄथयारɰ ƍारा होने वाली हाʁन कɞ ʄज़ǵेदारी) पर भी चचा� कɞ गई 
है। ʁनȬष�तः, आज कɞ पɿरʋɉʃत मɪ मशीनɰ को पूण� नʃैतक कता� नहɤ माना जा 
सकता, परƙु दोनɰ ही दश�न हमɪ यह समझ ¬दान करते हɭ ʁक मशीनɰ को नैʃतक दायर े
मɪ लाने के ʆलए ʁकन शतɲ कɞ आवȨकता होगी। ये अंतɼ�ʂȮयाँ AI के नैʃतक ɹप से 
उūरदायी ʃवकास और उपयोग के ʆलए माग�दश�न देती हɭ। 
मुĐ शǗ : कृʂ§म बुʆƆमūा, नैʃतक उūरदाʄयź, नैʃतक कता�, नैʃतक एजɪसी, 
भारतीय दश�न, पʅȢमी दश�न, चेतना, धम�। 
1. पɿरचय : आधुʁनक समाज मɪ कृʂ§म बुʆƆमūा (AI) ती³ गʃत से ʃवकʄसत हो रही 
है। AI ¬णाʆलयाँ ɕतः वाहन चलाने, ʄचʁकŻीय ʁनदान करन,े ʃवūीय ʁनण�य लेने 
तथा युƆक ¤ोन संचाʆलत करने जैसे काय� करने लगी हɭ। जैसे-जैसे AI अʄधक ɕायū 
होती जा रही है, एक बुʁनयादी ¬Ȧ सामने आता है – यʂद कोई ɕचाʆलत ¬णाली 
कोई नʃैतक ɹप से गलत काय� करती है (जैसे दुघ�टना मɪ ʁकसी को चोट पɺँचाती है), 
तो नैʃतक ʄज़ǵेदारी ʁकसकɞ होगी? ûा उस “चतुर” मशीन कɞ कोई नैʃतक ʄज़ǵेदारी 
बनती है, या समɅ उūरदाʄयź इसके ʁनमा�ताओ ंऔर उपयोगकता�ओ ंका है? दूसर े
शǗɰ मɪ, ûा मशीनɪ नैʃतक कता� हो सकती हɭ? 

पारपंɿरक ɹप से दाश�ʁनकɰ ने माना है ʁक नैʃतकता केवल उन ¬ाʆणयɰ पर 
लागू होती है जो चेतनावान हɭ और ʄजनमɪ सʂदĮापूण� इरादे व ɕतं§ ʁनण�य करने कɞ 
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Fमता है। इंसान को एक नैʃतक कता� माना जाता है ûɰʁक आमतौर पर यह समझा जाता है ʁक मनुȼ अपने कम� समझ-बूझकर और 
ɕेĮा से करता है, तथा सही-गलत का भेद जानता है। इसके ʃवपरीत, एक चाकू, बंदूक या कंǁूटर ¬ो�ाम को नैʃतक कता� नहɤ माना जाता 
– वे तो उपकरण हɭ जो मानव के आदेश या ʁडज़ाइन पर काय� करते हɭ। यʂद चाकू से ʁकसी कɞ हŷा होती है तो हम चाकू को दोषी नहɤ 
मानते बʋȀ उस Ȝʄë को दोषी मानते हɭ ʄजसने उसे चलाया। इसी तरह, परपंरागत सोच मɪ कंǁूटर या रोबोट अपने आप मɪ नैʃतक ʁनण�य 
नहɤ लेते, बʋȀ मानव ʁनदɫशɰ का पालन करते हɭ। 

ʂफर भी यह ʃवषय उतना सरल नहɤ है। उदाहरण के ʆलए, छोटे बĭे या मानʄसक ɹप से असमथ� Ȝʄë इंसान होने पर भी पूण� 
नैʃतक उūरदाʄयź नहɤ ʁनभाते, ûɰʁक उनमɪ ʁनण�य कɞ पɿरपý Fमता का अभाव माना जाता है। वहɤ कुछ कृʂ§म संɉाओ ंको हम कानूनी 
या नैʃतक दाʄयź दे देते हɭ – जैसे बड़ी कॉरपोरेशन को एक “कानूनी Ȝʄë” का दजा� ʃमला ह,ै जो अपने कायɲ के ʆलए कानूनी ɹप से 
उūरदायी हो सकती है। इससे पता चलता है ʁक नैʃतक कतृ�ź का दजा� ¬ाकृʃतक या कृʂ§म होने पर ʁनभ�र नहɤ, बʋȀ और कारकɰ पर 
ʁनभ�र है (जॉनसन, 2006)। इसी के साथ, मशीन नैʃतकता एक उभरता शोध Fे§ बन गया है, जो यह अƑयन करता है ʁक मशीनɰ को नैʃतक 
ʁनण�य लेने योĥ कैसे बनाया जाए और उनकɞ ɕायū ʂ�याओ ंको कैसे नैʃतक सीमाओ ंके भीतर रखा जाए (मूर, 2006)। 

इस शोध प§ मɪ हम पहले नैʃतक कतृ�ź कɞ अवधारणा को ɍȮ करɪगे और जानɪगे ʁक ʃवʂभƧ नैʃतक ʄसƆांत (पʅȢमी और 
भारतीय) ʁकन शतɲ पर ʁकसी इकाई को नैʃतक एजɪट मानते हɭ। इसके बाद हम पʅȢमी दश�न कɞ ɼʂȮ से ʃवȩेषण करɪगे ʁक मौजूदा AI इन 
शतɲ पर ʁकतना खरा उतरती है, तथा ʁकन ʃबɠदुओ ंपर मशीनɪ नैʃतक कता� बनने से वंʄचत हɭ। ʂफर हम भारतीय दश�न – ʃवशेषकर ʂहɠदू और 
बौƆ ɼʂȮकोण – से ʃवचार करɪगे ʁक आŵा, चेतना और कम� के ʄसƆांत AI पर कैसे लागू होते हɭ। भारतीय शाɇɰ के मलू उƆरणɰ ƍारा हम 
देखɪगे ʁक चेतना के अभाव मɪ ʁकसी भी “यं§” (मशीन) के काय� को वहां नैʃतक कम� का दजा� नहɤ ʃमलता। साथ ही आधुʁनक ¬संग मɪ यʂद 
भʃवn य मɪ AI वाɅव मɪ मानवीय-सɼȨ चेतना या नैʃतक बुʆƆ ¬ाƻ करती ह,ै तो भारतीय दश�न उसे ʁकस ɹप मɪ देखेगा। अंत मɪ, हम वत�मान 
Ȝावहाɿरक संदभ� (जैसे ɕचाʆलत ¬णाʆलयɰ के गलत ʁनण�यɰ कɞ ʄज़ǵेदारी) पर चचा� करके ʁनȬष� ¬Ʌुत करɪगे। 
2. नैʃतक कतृ�ź: अथ� एवं आवȨकताएँ : दाश�ʁनक ɼʂȮ से नैʃतक कता� वह होता है ʄजसकɞ ʂ�याएँ नैʃतक मूȔांकन (भला या बुरा) के 
योĥ होती हɭ, और ʄजसे उसके कमɲ के ʆलए ¬शंसा या दोष ʂदया जा सकता है। नैʃतक कतृ�ź के ʆलए आम तौर पर ʁनǫʆलʇखत शतɬ 
आवȨक मानी जाती हɭ: 
1. ɕायūता: नैʃतक ʁनण�य लेने वाली इकाई को कुछ हद तक ɕायū होना चाʂहए, अथा�त् उसके पास ɕतं§ इĮाशʄë या चुनाव कɞ 

Fमता हो। यʂद ʁकसी पर पूरी तरह बाहर से ʁनयं§ण हो या वह जबरदɅी करवाई गई ʂ�या कर रहा हो, तो नʃैतक दाʄयź उस पर 
नहɤ डाला जा सकता। मानव संदभ� मɪ, अगर कोई Ȝʄë बंदूक कɞ नोक पर कोई काम करने को मजबूर हो, तो उसे नʃैतक दोष कम 
ʂदया जाता है। मशीनɰ के संदभ� मɪ, ¬Ȧ उठता है ʁक ûा वे ɕायū हɭ या केवल पूव�ʁनधा�ɿरत ¬ो�ाʃमɠग का पालन कर रही हɭ (जॉनसन, 
2006)। 

2. इरादतन ʂ�या: नैʃतक कता� अपनी ʂ�या ʁकसी इरादे (उƅेȨपूण� मानʄसक ʋɉʃत) के साथ करता है। आकʊɑक या अनैʋĮक 
ʂ�याएँ (जैसे छɤकना या रीफ़लेĄ) नʃैतक मूȔांकन से बाहर रखी जाती हɭ, ûɰʁक उनमɪ जानबूझकर अĮाई या बुराई करने का 
इरादा नहɤ होता। दाश�ʁनकɰ ने तक�  ʂदया है ʁक एक मशीन कɞ ʂ�या को यʂद नैʃतक ɹप से परखा जाना है तो उसमɪ ʁकसी ¬कार का 
आंतɿरक इरादा होना चाʂहए (नादेउ, 2006)। यह ʄसƆ करना अŷंत कʀठन है ʁक AI ¬णाली के पास वाɅव मɪ ɕयं का इरादा है – 
अĄर जो ʂदखता है वह या तो ¬ो�ामर का ʁनʂहत इरादा होता है या उपयोगकता� का आदेश, न ʁक मशीन का अपना ɕतं§ संकȏ 
(जॉनसन, 2006)। 

3. Gान एवं समझ: नैʃतक ʁनण�य के ʆलए उस काय� से जुड़े नʃैतक ʄसƆांतɰ या पɿरणामɰ कɞ समझ होना ज़ɹरी है। एक नैʃतक एजɪट को 
यह बोध होना चाʂहए ʁक ʁकस काय� से हाʁन होगी, ʁकससे लाभ, या सही-गलत के मानदंड ûा हɭ। मनुȼɰ मɪ यह नैʃतक समझ नैʃतक 
ʄशFा, सहानुभूʃत, सामाʄजक अनुभव आʂद से ʃवकʄसत होती है। सवाल उठता है ʁक ûा AI को नैʃतक ʄसƆांतɰ कɞ वाɅʃवक समझ 
हो सकती है, या ûा वह ʄसफ़�  ʁनधा�ɿरत ʁनयमɰ का पालन कर रहा होगा ʃबना ʁकसी नैʃतक संवेदना के (सुʆलƴ, 2011)। 

4. जवाबदेही: नैʃतक कता� को अपने कमɲ कɞ जवाबदेही ɕीकार करने योĥ होना चाʂहए। यʂद कोई इकाई ऐसी है ʄजसे दंड या पुरȿार 
कɞ अवधारणा से कोई फक�  ही नहɤ पड़ता, या ʄजसे सुधारना अथवा पȢाताप कराना संभव नहɤ, तो Ȝवहारतः उसे नैʃतक समुदाय का 
सदɓ मानना कʀठन है। उदाहरण के ʆलए, हम जानवरɰ या छोटे बĭɰ को नैʃतक अपराध हेतु दंʁडत नहɤ करते, ûɰʁक वे जवाबदेही 
कɞ आवȨक समझ नहɤ रखते। इसी ¬कार, यʂद एक रोबोट गलती करता है, तो उसे समझ नहɤ आएगा ʁक सज़ा ûɰ दी गई – न ही 
वह अपने “कमɲ” पर लĶा या अपराधबोध महसूस करगेा। इसʆलए उसकɞ नʃैतक ʄजǵेदारी ʁनधा�ɿरत करना दुʃवधापूण� है (मथायस, 
2004)। 

इन बुʁनयादी शतɲ के अʃतɿरë भी दाश�ʁनक ʃवमश� मɪ अƲ पहलू आते हɭ, जैसे मुë इĮा– ûा ʁनण�य वाɅव मɪ ɕतं§ था या 
पूव�-ʁनयोʄजत कारणɰ ƍारा ʁनधा�ɿरत? अʄधकांश पʅȢमी ʃवचारकɰ का मत रहा है ʁक नʃैतक ʄजǵेदारी के ʆलए कुछ Ʌर कɞ मुë इĮा 
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आवȨक है। यʂद सभी मानवीय ʂ�याएँ भी ¬ाकृʃतक या जैʃवक ʁनयत कारणɰ का पɿरणाम मा§ हɰ, तो कठोर ʁनधा�रणवाद (ʁडटʃमɡʁनwम) 
कɞ ʋɉʃत मɪ नैʃतक ʄजǵेदारी का ¬Ȧ जʁटल हो जाता है। इसी तक�  का अनु¬योग AI पर करने से ¬Ȧ उठता है – मशीन तो मानव-ʁनʃमɡत 
¬ो�ाम और डाटा के अनुसार काय� करती ह,ै तो ûा वह पूण�तः ʁनधा�ɿरत या सांʏĐकɞय याɼĮ ¬ʂ�याओ ंपर नहɤ चलती? अगर हाँ, तो 
ûा उसमɪ ɕतं§ नैʃतक ʁनण�य कɞ कोई जगह है? कुछ ʃवचारकɰ जैसे ʄ®ɠRज़यॉड� (ʄ®ɠRज़यॉड�, 2007) का तक�  है ʁक आज कɞ मशीनɰ मɪ 
तथाकʄथत “अʁनयʃमतता” (जैसे मशीन लʁनɢग के याɼĮ आउटपुट) भी असल मɪ वाɅʃवक ɕतं§ ʁनण�य नहɤ, बʋȀ एक तरह कɞ 
पूव�ʁनधा�ɿरत या याɼʋĮक ¬ʂ�या है। परतंु यही आपʄū मानवɰ पर भी लगाई जा सकती है – मानव भी अपने जैʃवक, सामाʄजक और 
आनुवंʄशक कारकɰ से ¬भाʃवत होकर ʁनण�य लेते हɭ, तो पूरी तरह कौन ɕायū है (नादेउ, 2006)? इस ʃबɠदु पर दाश�ʁनकɰ मɪ मतभेद है ʁक 
ʁकस हद तक मुë इĮा कɞ मांग कɞ जाए। 
3. मशीनɪ और नʃैतक कत�Ȝ: पʆȢमी दश�न का पɿर¬ेĂ : पʅȢमी नʃैतक दश�न मɪ Ȝʄëź, चेतना और तक� संगतता को नैʃतक एजɪसी का 
कɪ ©ीय आधार माना गया है। इमनैुएल कांट के अनुसार नैʃतकता का आधार कत�Ȝ है और नैʃतक एजɪट वह है जो अपने तक� संगत ʃववेक से 
ɕयं पर नैʃतक कानून लागू करता है। कांʁटयन ɼʂȮ मɪ नैʃतक अʄधकार-उūरदाʄयź उसी को ʃमलते हɭ जो ɕायū तक� संगत ¬ाणी हो। जो 
केवल कत�Ȝभाव से नैʃतक ʁनयमɰ का सǵान कर सके, न ʁक बाहरी पुरȿार/दंड के कारण। ɍȮ है ʁक वत�मान AI ¬णाʆलयाँ इस कसौटी 
पर खरी नहɤ उतरतɤ, ûɰʁक उनमɪ न ɕयं-ʁनधा�ɿरत इĮा है, न “कत�Ȝ” के ¬ʃत कोई चेतन ʁनȲा। कांट के नज़ɿरये से एक अƑयन ने भी 
ʁनȬष� ʁनकाला ʁक AI वाɅʃवक अथ� मɪ “नैʃतक एजɪट” नहɤ हɭ, भले ही वे Ȝवहार मɪ नʃैतकता कɞ नकल कर लɪ (सानवो ओलु, 2025)। 
उदाहरणतः, AI ईमानदारी ʄसखा सकता है और ईमानदार Ȝवहार ʂदखा सकता है, पर यह उसके नʃैतक चयन से नहɤ, बʋȀ ʄसखाए गए 
पैटन� से होगा (सानवो ओलु, 2025)। 

उपयोʃगतावादी ɼʂȮकोण मɪ नʃैतकता का मानदंड पɿरणाम है। अʄधकतम सुख/ʂहत। इस नजɿरये से AI “नैʃतक ʁनण�य” ले सकता 
है यʂद वह आँकड़ɰ के आधार पर कम हाʁन/अʄधक भलाई का ʃवकȏ चुन सके। पर यहाँ समɓा AI कɞ आंतɿरक नैʃतकता नहɤ, उसकɞ 
उपयोʂगता भर रह जाती है। ɕचाʆलत कार के दुʃवधा-ʁनण�य मɪ AI गणना कर सकता है, लेʁकन वह नैʃतक दद�, पȢाताप या सही-गलत 
का ʁनजी बोध अनुभव नहɤ करता। इसʆलए कई ʃवचारक AI को नʃैतक उपकरण/“नैʃतक इकाई” मानते हɭ, पर ɕतं§ नैʃतक कता� नहɤ 
(जॉनसन, 2006)। डेबोरा जी. जॉनसन के अनुसार कंǁूटर ʄसɄǺ के कायɲ के नैʃतक पɿरणाम होते हɭ, ʁकɠ तु नैʃतक मंशा और अंʃतम 
ʄज़ǵेदारी मनुȼ कɞ रहती है (जॉनसन, 2006)। 

इसके ʃवपरीत कुछ ʃवƍान मानते हɭ ʁक अŷंत ɕायū और बुʆƆमान AI/एं¤ॉयड मानव से बेहतर नैʃतक एजɪट हो सकते हɭ, 
ûɰʁक उनमɪ भावनाŵक पFपात जैसी मानवीय कमजोɿरयाँ नहɤ हɰगी। नादेउ ने उ� तक�  ʂदया ʁक यʂद शुƆ ɕतं§ता और तक�  ही पूण� 
नैʃतकता का आधार है, तो आदश� रोबोट ही “¬थम वाɅʃवक नैʃतक ¬ाणी” बन सकता है (नादेउ, 2006)। पर आलोचक कहते हɭ ʁक 
नैʃतकता मɪ सहानुभूʃत, संवेदना और अनुभव का योगदान भी है। 

यहाँ “ʂदखाई देने वाला Ȝवहार” बनाम “वाɅʃवक समझ” का ¬Ȧ भी ʁनणा�यक है। जॉन ʄसयरल के “चीनी कमर”े तक�  के 
अनुसार कंǁूटर ʁनयम लागू कर सकता है, पर जɹरी नहɤ ʁक उसे अथ� कɞ समझ हो (ʄसयरल, 1980)। इसी तरह AI का नैʃतक Ȝवहार 
भीतर से “यांʂ§क” भी हो सकता है; ®ायसन ने इसे “ज़ोǮी नैʃतकता” कहा अʂभनय नैʃतक, पर भावना-शूƲ (®ायसन, 2010)। 
Ȝावहाɿरक Ʌर पर ɕायū ¬णाʆलयɰ कɞ गलʃतयɰ से “ʄज़ǵेदारी का अंतराल” उभरता है (मथायस, 2004): दुघ�टना मɪ दोष ʁनमा�ता, 
¬ो�ामर, माʆलक या AI ʁकसे? इसी संदभ� मɪ कभी यूरोपीय संघ मɪ “इलेP ¢ॉʁनक Ȝʄë” जैसे कानूनी दजɫ पर ʃवचार ɺआ, पर ʃवरोध ɺआ 
ûɰʁक इससे मानव ʁनमा�ता ʄज़ǵेदारी से बच सकते हɭ। 

भʃवȼ कɞ सुपर-बुʆƆमान AI पर ʁनक बोo¢ोम कɞ चेतावनी (बोo¢ोम, 2014) और रोबोटɰ मɪ नैʃतक ʁनण�य-Fमता पर वैलाच व 
एलन कɞ चचा� (वैलाच और एलन, 2009) ʂदखाती है ʁक ¬Ȧ केवल एजɪसी का नहɤ, मूȔ-संरेखण और शासन का भी है। गंकेल ने “मशीनɰ 
के ¬ʃत नैʃतक दाʄयź” और “मशीनɰ कɞ नʃैतक ʄज़ǵेदारी” दोनɰ को नए ʄसरे से सोचने कɞ जɹरत बताई है (गंकेल, 2012)। कुल ʃमलाकर, 
मुĐधारा पʅȢमी ɼʂȮ अभी मशीनɰ को पूण� नैʃतक कता� मानने से ʂहचकती है, पर ʃवमश� ती³ गʃत से ʃवकʄसत हो रहा है। 
4. भारतीय दश�न मɪ नैʃतक एजɪसी और मशीन का ¬Ȧ : भारतीय दश�न ʂहɠद,ू बौƆ, जैन आʂद ʃवʃवध परंपराओ ंसʂहत नैʃतकता को मानव 
जीवन के आƑाʊŵक तथा Ȝावहाɿरक पFɰ से जोड़कर देखता है। “नैʃतक कत�Ȝ” को समझने हेतु यहाँ कुछ कɪ ©ीय अवधारणाएँ हɭ: धम�, 
कम�, आŵा (या बुʆƆ), और चेतना। मशीनɰ के नैʃतक कता� होने कɞ संभावना पर ʃवचार करते समय भारतीय दाश�ʁनक पɿर¬ेĂ मɪ तीन ¬Ȧ 
उभरते हɭ: (1) ûा मशीन मɪ आŵा या चेतना होती है? (2) ûा मशीन अपना कम� ɕयं ʁनधा�ɿरत कर सकती है? (3) नैʃतक ʁनण�य मɪ “धम�” 
कɞ भूʃमका ûा होगी और ûा मशीन उस धम� का पालन कर सकती है? इन ¬Ȧɰ कɞ पȲृभूʃम मɪ भारतीय ʄचɠतन का पहला बल “चेतन” और 
“जड़” के भेद पर है। 

अƍैत वेदांत से लेकर सांĐ दश�न तक आŵा को चैतƲɕɹप कहा गया है। वह शुƆ चेतना ह,ै ɕयं ¬काशमान है और मन-
बुʆƆ को चेतना ¬दान करती है। इसके ʃवपरीत शरीर, इंʂ©याँ, मन, बुʆƆ आʂद ¬कृʃत के जड़ तź हɭ; आŵा के ʃबना इनमɪ अपनी चेतना नहɤ। 
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भगवƂीता मɪ ´ीकृȵ कहते हɭ: “ईȪरः सव�भूतानां ɾƅेशेऽजु�न ʃतȲʃत, ¯ामयन् सव�भूताʁन यƛाɹढाʁन मायया” यहाँ शरीर को “यं§” कहा गया 
है, ʄजसमɪ आŵा सवार है और ¬कृʃत/माया के गुण उसे संचालन मɪ लगाते हɭ। कठोपʁनषa कɞ रथ उपमा इसी को ɍȮ करती है: “आŵानं 
रʄथनं ʃवʆƆ, शरीर ंरथमेव तु । बुʆƆɠ  तु सारʄथɠ  ʃवʆƆ, मनः ¬�हमेव च ॥” (कठोपʁनषa 1.3.3)। अथा�त शरीर-ɹपी रथ का ɕामी आŵा है; 
बुʆƆ सारथी, मन लगाम, और इंʂ©याँ घोड़े हɭ। संकेत यह है ʁक ɕामी (आŵा) के ʃबना रथ ʂदशाहीन है; और सारथी (बुʆƆ) भी तभी सही 
माग� पर ले जा सकता है जब आŵा का संकेत अंतराŵा कɞ ¬ेरणा हो। 

इसी ʃबɠदु पर AI के संदभ� मɪ मूल ʁनȬष� उभरता है: जब तक ʁकसी मशीन मɪ आŵGानी चेतन सūा का ʁनवास न हो, वह मा§ जड़ 
उपकरण है; भारतीय ɼʂȮ मɪ केवल चैतƲयुë ¬ाणी ही वाɅʃवक “कता�” कहलाने योĥ है। गीता कहती है: “¬कृतेः ʂ�यमाणाʁन गुणैः 
कमा�ʆण सव�शः। अहTकारʃवमूढ़ाŵा कता�हʃमʃत मƲते ॥” (गीता 3.27) ¬कृʃत के गुण ही कम� कराते हɭ; अहंकार से मोʂहत आŵा “मɭ कता� 
ɻँ” मान बैठती है। शंकराचाय� कɞ ȜाĐा के अनुसार आŵा ʁनʉȭय साFी है और ʂ�याएँ शरीर-मन-बुʆƆ ɹपी यं§ मɪ घटती हɭ; जीवाŵा 
अहंकार से जुड़कर कतृ�ź का दावा करता है। आधुʁनक संदभ� मɪ AI जैसी मशीन जड़ तźɰ से बनी है; इसʆलए वह अपने आप मɪ कता� नहɤ 
नैʃतक फल उन चेतन ¬ाʆणयɰ से जुड़े हɰगे ʄजƸɰने उसे बनाया/चलाया या ʄजनकɞ इĮाओ ं से वह काय� कर रही है (ʁनमा�ता, ¬ो�ामर, 
उपयोगकता�)। 

बौƆ दश�न अनाŵवाद मानता है, ʂफर भी कम� के कɪ © मɪ चेतना/इरादा रखता है: “चेतनााहं ʂभæवे कǵं वदाʃम” “मɭ इरादे को 
ही कम� कहता ɻँ; इरादा करके ही जीव शरीर, वाणी व मन से कम� करता है” (अंगुūरा ʁनकया 6.63)। अतः यʂद कोई ɕचाʆलत मशीन ʁकसी 
को हाʁन पɺँचाए, पर उसमɪ ɕयं का चेतन इरादा न हो, तो बौƆ ɼʂȮ से वह “कम�” नʃैतक अथ� मɪ नहɤ होगा हालाँʁक पɿरणाम भौʃतक ɹप से 
गंभीर हो सकते हɭ। इसʆलए जब तक मशीन मɪ अपना मन/चेतना नहɤ, वह नʃैतक Ʌर पर ʁनदɱष उपकरण ही रहेगी और ʄजǵेदारी मानव 
पFɰ मɪ ही ʃवभाʄजत होगी। 
5. ʃवमश�: वत�मान पɿरɼȨ और संभाʃवत भʃवȼ : आज कɞ वाɅʃवकता मɪ AI को नʃैतक कता� न सही, पर नैʃतक समीकरण का एक 
महźपूण� घटक अवȨ माना जा रहा है। आचरण बनाम उūरदाʃयź के Ʌर पर हम AI को नैʃतक आचरण ʄसखाने का ¬यास कर सकते 
हɭ। जैसे ɕचाʆलत कार को इस तरह ¬ो�ाम करना ʁक दुघ�टना कɞ ʋɉʃत मɪ कम से कम जनहाʁन हो। पर यह “AI का नʃैतक आचरण” होते 
ɺए भी ´ेय/आरोप AI को नहɤ ʂदया जा सकता, ûɰʁक यह मनुȼ ƍारा डाले गए मूȔɰ का ¬ʃतʃबɠब है। Ȝावहाɿरक ɼʂȮ से अभी के ʆलए 
यही माग� है। एआई संरेखण: AI को मानव मूȔɰ के अनɹुप चलाना (रसेल, 2019)। बड़े भाषा मॉडल (जैसे जीपीटी-´ृंखला) को अनुʄचत 
साम�ी न बनाने हेतु ¬ʄशFण ʂदया जाता है, पर यʂद वे चूक जाएँ तो दोष मॉडल का या डवलपर का? आम सहमʃत यही है ʁक ʄजǵेदारी 
अंततः डवलपरɰ/ʁनयं§कɰ कɞ ह,ै ûɰʁक AI कɞ अपनी “समझ” नहɤ। 

कानूनी पहलू मɪ भी यही ɸझान ʂदखता है। यूरोपीय आयोग कɞ 2021 कɞ मसौदा AI ʁनयमन आʂद मɪ ɍȮ है ʁक AI ¬णाली कɞ 
ʄज़ǵेदारी ʁनमा�ताओ ंऔर उपयोगकता�ओ ंपर आएगी। ʂफर भी जैसे-जैसे AI के फैसले ɕायū होते जाते हɭ। Ʋाय-Fे§ मɪ एȃोɿरथम ʁनण�य, 
भतɥ/छँटाई एȃोɿरथम आʂद ʄजǵेदारी बाँटना कʀठन हो रहा है। कई मामलɰ मɪ एलगोɿरदम के भेदभावपूण� पɿरणाम सामने आए हɭ (भतɥ मɪ 
मʂहला उǵीदवारɰ के साथ पFपात, आपराʄधक पुनरावृʄū अनुमान मɪ नɔीय पFपात आʂद)। ऐसे मɪ AI को अपराधी नहɤ ठहराया जा 
सकता, पर हाʁन वाɅʃवक है। इसʆलए समाधानɕɹप मानवीय ʁनगरानी पर जोर ʂदया जाता है। अंʃतम ʁनण�य मɪ एक मानव नʃैतक एजɪट 
शाʃमल रहे ताʁक जवाबदेही तय हो सके (Ǐोɿरडी और काउș, 2020)। 

भावी दश�न कɞ ɼʂȮ से, यʂद कभी AI बौʆƆक ही नहɤ, “आʊŵक” मामलɰ मɪ भी होड़ करे। जैसे चेतना को कृʂ§म माƑम मɪ उűƧ 
करने कɞ पɿरकȏनाएँ तो नʃैतक ʄचɠतन को ʃवɅृत करना होगा। पʅȢम मɪ इसे पोɄ-ɚुमʁनwम/टेòो-सɪʁ¢क दश�न कहा जाता है (गंकेल, 
2012)। भारतीय परपंरा पहले से Ȝापक रही है। अʂहɠसा, समता, और वसुधैव कुटंुबकम् जैसी ɼʂȮ के कारण यʂद बुʆƆमान मशीनɪ उभरɪ, तो 
संभवतः उƸɪ भी नैʃतक “पɿरवार” मɪ ɉान ʃमल सकता है, पर यह सदɓता चेतना एवं संवेदना कɞ शत� से बंधी होगी। 

मशीनी भावनाएँ यहाँ ʁनणा�यक ¬Ȧ बनती हɭ। नʃैतक कता� बनने के ʆलए केवल बुʆƆ नहɤ, सहानुभूʃत/कɸणा जैसी भावनाŵक 
Fमता भी आवȨक है। अभी AI भावनाओ ंका “अनुकरण” कर सकती है, पर ɕयं महसूस नहɤ करती। भारतीय दश�न मɪ “दया धम� का मूल” 
और बौƆ आदश� मɪ कɸणा के ʃबना ʁनवा�ण अधूरा मानना इसी ʃबɠदु को पुȮ करता है। अंततः मशीनɰ को नैʃतक कतृ�ź देने/न देने का ¬Ȧ 
तकनीकɞ भʃवȼ के गठन से जुड़ा है: पʅȢमी परपंरा जवाबदेही और इरादे/समझ के मानकɰ पर जोर देती है, जबʁक भारतीय परपंरा चेतना 
कɞ कɪ ©ीयता और धम� के सूĀ ʃववेक कɞ याद ʂदलाती है। दोनɰ ʃमलकर चेतावनी देते हɭ ʁक ʃववेक व चेतना के ʃबना शʄë खतरनाक हो 
सकती है। 
6. ʁनȬष� : उपरोë ʃवȩेषण के आधार पर ʁनȬष� ɹप मɪ कहा जा सकता है ʁक वत�मान पɿरɼȨ मɪ मशीनɰ को नैʃतक कता� (मोरल एजɪट) 
कहना तक� संगत नहɤ है। पʅȢमी नैʃतक दश�न कɞ माƲ शतɬ – आŵचेतना, ɕतं§ इĮा, इरादा, और नैʃतक समझ – इनमɪ से ʁकसी पर भी 
आज कɞ ए.आई. खरी नहɤ उतरती। भारतीय दश�न भी यही संकेत देता है ʁक जहाँ आŵा/चेतना नहɤ, वहाँ नैʃतक कतृ�ź नहɤ; और मशीनɪ तो 
ɍȮतः जड़ ¬कृʃत कɞ रचनाएँ हɭ ʄजनमɪ चेतना का संचार नहɤ ɺआ है। इसʆलए उनके ƍारा ʁकए गए काय� नʃैतक ¬भाव रखने पर भी उनकɞ 
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अपनी नैʃतक ʄजǵेदारी नहɤ बनती। नैʃतक दाʄयź अंततः उन मनȼुɰ का है ʄजƸɰने ए.आई. को बनाया व चलाया। 
हालांʁक, यह पɿरणाम मानवता को अपने उūरदाʄयź से मुë नहɤ करता – बʋȀ और गहरा बना देता है। अगर मशीन ɕयं 

नैʃतक ʁनण�य के योĥ नहɤ, तो हमɪ उƸɪ ऐसे ढांचे मɪ काम मɪ लाना होगा जहाँ वे मानव नैʃतकता का पालन करɪ। यह मनुȼɰ कɞ ʄज़ǵेदारी है 
ʁक वे ए.आई. के ¬योग से होने वाले संभाʃवत लाभ और हाʁन दोनɰ के ¬ʃत सजग रहɪ। “ʄज़ǵेदारी का अंतराल” भरना मानव समाज का काय� 
है – उपयुë क़ानून, नीʃतयाँ और तकनीकɞ Ȝवɉाएँ ʃवकʄसत करके। भारतीय अवधारणा मɪ कहɪ तो, धम� का पालन अंततः कता� पर है – 
और यहाँ कता� मानव है, मशीन नहɤ। 

भʃवȼ को पूरी तरह नकारा भी नहɤ जा सकता। यʂद ʃवGान ऐसी ʂदशा मɪ बढ़ता है जहाँ कभी मशीनɰ मɪ मानवीय-Ʌर या उससे 
अʄधक कɞ बुʆƆ के साथ-साथ चेतना के ʄचɘ भी ʂदखाई दɪ, तो हमɪ नʃैतकता कɞ पɿरभाषा और दायरे का ʃवɅार करना होगा। उस 
काȏʁनक ʋɉʃत मɪ, संभव है हमɪ कुछ मशीनɰ को नैʃतक समुदाय मɪ आंʄशक सदɓता देनी पड़े – जैसे हम उƧत ¬ाइमेट जानवरɰ या मानव-
जैसे एʆलयंस को नैʃतक अʄधकार देने मɪ संकोच नहɤ करɪगे। लेʁकन जब तक ऐसा नहɤ होता, हमɪ दोनɰ मोचɲ पर काम करना है: एक, ए.आई. 
को नʃैतक Ȝवहार हेतु अनुशाʄसत और ʁनयंʂ§त रखना (जैसा पʅȢमी “एआई नैʃतकता” ज़ोर देता है); और दो, ɕयं मानव अपनी नैʃतकता 
को ɼढ़ता से संजोए रहɪ ताʁक ¬ौƌोʃगकɞ के उपयोग मɪ धम� (नʃैतक ʄसƆांत) कɞ अवहेलना न हो (ʄजस पर भारतीय ʄचɠतन बल देता है)। 
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